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RAPIDES

• Sélection simplifiée du kit de préhension par le vide

•  Les kits s’assemblent en quelques minutes avec tous les outils et 
le matériel fournis

•  La solution de préhension à vide se compose d’un générateur de 
vide, d’une ventouse et d’un capteur de vide

INTERCHANGEABLES

•  Montage direct sur tous les robots qui utilisent  
un modèle ISO 9409-1-50-4-M6

• Compatible avec les raccords d’air 1/8 NPT et G1/8

•  Les tailles de ventouse sont facilement modifiables pour  
répondre aux nouvelles exigences des applications

LÉGERS

•  Construction en aluminium léger pour maximiser  
la capacité de charge utile

Points forts du produit / Optionsç

• Montage direct ISO 9409-1-50-4-M6
• Fonctionnement sur une seule ligne d’air
• Pas besoin d’air pour le soufflage
• Silencieux intégré
• Fonctionnement sans entretien

ARV® - le venturi à libération automatique original et breveté 
offre aux utilisateurs le vide et le soufflage les plus rapides  
de l’industrie avec un fonctionnement à une seule ligne,  
un soufflage intégré et un silencieux d’échappement intégré. 
La pince à vide ARV se monte directement sur tous les robots 
ISO 9409-50 de 10 kg.

Une sélection de différents styles de ventouses permet  
de manipuler des pièces avec différents poids et contours  
de surface.

Un capteur de vide en option garantit que la pièce  
est correctement saisie par la pince à vide ARV.

Pince à vide ARV
Pince à vide à dégagement automatique
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Les pinces à vide ARV permettent une simple 
préhension par le vide avec une seule conduite 
d’air comprimé.

Le générateur de vide ARV se monte directement 
sur le robot avec le matériel et les outils inclus. 
Une gamme complète de tailles et de styles de 
ventouses se visse simplement sur le corps du 
générateur de vide sans avoir besoin d’outils. 
Capteur de vide en option fixé sur le côté du 
corps du générateur de vide.

Capteur de vide

360-VN-3
360-VP-3

Ventouses 
(VC-B50N-18F illustré)

CPI-VSA-ARVS-5-U18 Kit générateur de vide 
avec ISO-9409-1-50-4-M6 Modèle de montage pour robot

Ventouses à pied plat

VC-F20N-18M
VC-F30N-18M
VC-F50N-18M

Ventouses à soufflet

VC-B20N-18M
VC-B30N-18M
VC-B50N-18M

Ventouses multi-soufflets

VC-BM20N-18M
VC-BM30N-18M
VC-BM50N-18M


